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摘摘摘摘   要要要要  本文介绍了如何在 PVSS 中组态 Modbus TCP 连接与 PAC3200 的进行以太网通信的步骤。 
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1. PVSS Modbus 驱动简介驱动简介驱动简介驱动简介 

PVSS Modbus驱动可以用于和支持 Modbus TCP通信协议的 PLC或仪表等设备进行通信。

本文将以西门子 SENTRON PAC3200 电能检测仪表为例，说明 PVSS 如何建立 Modbus TCP通

信的具体步骤。 

2. 组态过程组态过程组态过程组态过程 

1) PAC3200 的设置：选择协议“MODBUS TCP”；设置 PAC3200 的 IP地址，本例为 

192.168.0.2。 

 

 确认从 PVSS站上可以 ping通 PAC3200  的 IP。 

2) 选择项目类型为：“Standard Project”，点击“Next” 
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3) 填写项目名，选择项目所用到的语言和项目存储路径。 

 

4) 项目建立完成 ，打开项目控制台“Project Console”，添加 Modbus 驱动，并在

“Options”处 指定该驱动编号为 3 （-num 3），确认。 
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然后打开项目的 config配置文件，添加[mod] 段，littleEndianRegister = 0，保存退出，启动

运行项目。 

5) 项目激活后，PVSS的图形编辑器 Gedi会激活。如下图：点击按钮“System 

Management”，弹出系统管理设置页面，选择“Driver”标签页，点击“Modbus 

Driver”按钮，弹出 Modbus驱动设置页面。 
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6) 在 PVSS中建立数据点来显示 PAC3200的测量数据。在 PAC3200 的手册中，可以找到

各个仪表变量所对应的 Modbus偏移地址及数据类型： 

 

 本例中读取频率数据 Frequency ，其偏移地址为 55，数据类型为 Float 。 

7) 建立数据点类型（Datapoint Type）：在 Gedi中点击“Para”按钮，打开“Para”，在右

边的属性列表中右键单击空白处，在弹出菜单中选择“Create datapoint type”，在其中建立

一个浮点型的 DPE： 
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 在该数据类型下，新建一个 DP点 A1，并为 A1 的唯一一个 DPE添加外围地址属性

（config），如下图所示： 

 

 设置该 DPE的驱动类型为 Modbus： 

 

 设置该 DPE的地址参数，如下图所示： 
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 由于采集类型选择的是“Polling”方式，所以需要建立一个 Poll Group： 

 

 地址设置完毕。 

 下图所示为 ： 数据显示格式及单位量纲的设置： 
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 启动 Modbus 驱动后，在 Para中即可观察到 PAC3200 中频率测量值，如下图所示： 
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附录附录附录附录－－－－推荐网址推荐网址推荐网址推荐网址 

 
ETM 
http://www.etm.at 
 
AS 
西门子（中国）有限公司  
工业自动化与驱动技术集团 客户服务与支持中心 
网站首页：http://www.ad.siemens.com.cn/Service/ 
AS下载中心：http://www.ad.siemens.com.cn/download/DocList.aspx?TypeId=0&CatFirst=1&CatSecond=-
1&CatThird=-1   
专家推荐精品文档：http://www.ad.siemens.com.cn/Service/recommend.asp 
“找答案”AS版区：http://www.ad.siemens.com.cn/service/answer/category.asp?cid=1027 
 
 
HMI 
西门子（中国）有限公司  
工业自动化与驱动技术集团 客户服务与支持中心 
网站首页：http://www.ad.siemens.com.cn/Service/ 
WinCC下载中心：
http://www.ad.siemens.com.cn/download/DocList.aspx?TypeId=0&CatFirst=1&CatSecond=9&CatThird=-1  
专家推荐精品文档：http://www.ad.siemens.com.cn/Service/recommend.asp 
“找答案”WinCC版区：http://www.ad.siemens.com.cn/service/answer/category.asp?cid=1032  
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