此更新版本的 STEP 7-Micro/WIN SMART 修正了 STEP 7-Micro/WIN SMART V2.1 的以下问题：

支持具有 PID  向导生成的程序块的 STEP 7- - Micro/WIN SMART V2.0

项目

STEP 7-Micro/WIN SMART V2.0 的 PID 向导在生成 PID 回路控制的组件时使用的地址与 V2.1 不同。因此，具有 PID

向导生成的程序块的 V2.0 程序无法在 V2.1 的 CPU 中运行。特别是，V2.0 项目中分配的 PIDx_Counter 值与 V2.1

中“积分和”或“偏差值”的预期存储器地址冲突。STEP 7-Micro/WIN SMART V2.1 程序 1 修正了存储器分配冲突。

如果不在 S7-200 SMART V2.1 CPU 中运行 V2.0 项目或者 V2.0 项目中不包含任何 PID

向导生成的组件，则无需采取任何措施。

如果确实存在使用 STEP 7-Micro/WIN SMART V2.0 PID 向导生成的一个或多个 PID

回路控制，则执行以下步骤以便能够运行 V2.0 程序：

1. 安装和运行 STEP 7-Micro/WIN SMART V2.1 更新 1 软件。

2. 打开 PID 向导。

3. 单击“生成”以便 STEP 7-Micro/WIN SMART 重新生成所有代码块。

存储器地址随即生效。

说明

引用特定 PID  向导存储器地址的程序

如果在引用特定 PID 存储器地址的 V2.0 程序中编写程序逻辑，在使用 STEP 7-Micro/WIN SMART V2.1 更新 1 重新生成 PID

回路控制后，这些地址可能不一样。

运行 PID 向导时，建议您将其它起始存储器地址用于存储器分配。生成组件，针对 PID
