
3
页
P
1

S
7
-
4
0
0
 
与
 
S
7
-
3
0
0
 
基
于
 
S
7
 
连
接
的
以
太
网
通
讯
，
在
 
S
7
-
4
0
0
 
端
单
边
编
程
，
调
用
 
S
F
B
1
4
（
G
E
T
）
 
S
F
B
1
5
（
P
U
T
）

的
实
例
程
序
，
工
程
项
目
名
称
：
E
4
-
3
-
s
7

S
7
-
4
0
0
站
点
硬
件
构
成

序
号

名
称

订
货

号
版

本

1
导

轨
C
R
3

6
E
S
7
 
4
0
1
-
1
D
A
0
1
-
0
A
A
0

2
电

源
6
E
S
7
 
4
0
7
-
0
K
A
0
1
-
0
A
A
0

3
C
P
U
 
4
1
6
-
P
N
/
D
P

6
E
S
7
 
4
1
6
-
2
X
K
0
4
-
0
A
B
0

V
4
.
1

4
C
P
 
 
4
4
3
-
1
 
A
D
V
A
N
C
E
D

6
E
S
7
 
4
4
3
-
1
E
X
4
0
-
0
X
E
0

V
2
.
4

一
、
任
务
描
述
：

S
7
-
4
0
0
 
用
 
G
E
T
 
指
令
 
取
 
S
7
-
3
0
0
的
 
D
B
1
.
D
B
X
0
.
0
 
开
始
的
 
1
0
0
 
个
整
数
，
存
放
在
 
S
7
-
4
0
0
 
的
 
D
B
1
.
D
B
X
0
.
0
 
I
N
T

1
0
0
 
的
接
收
缓
冲
区
中
；

S
7
-
4
0
0
 
用
 
P
U
T
 
指
令
将
发
送
缓
冲
区
 
S
7
4
0
0
的
 
 
D
B
1
.
D
B
X
2
0
0
.
0
 
I
N
T
 
1
0
0
 
写
入
 
S
7
-
3
0
0
 
D
B
1
.
D
B
X
2
0
0
.
0
 
开
始
的
接

收
缓
冲
区
中

S
7
-
3
0
0
站
点
硬
件
构
成

序
号

名
称

订
货

号
版

本

1
导

轨
6
E
S
7
 
3
9
0
-
1
?
?
?
0
-
0
A
A
0

2
电

源
6
E
S
7
 
3
0
7
-
1
E
A
0
1
-
0
A
A
0

3
C
P
U
 
3
1
7
-
P
N
/
D
P

6
E
S
7
 
3
1
7
-
2
E
J
1
0
-
0
A
B
0

V
2
.
3

S
7
-
4
0
0
站
点
符
号
表

符
号

地
址

数
据

类
型

注
释

G
E
T

S
F
B
 
 
 
 
1
4

S
F
B
 
 
 
 
1
4

R
e
a
d
 
D
a
t
a
 
F
r
o
m
 
a
 
R
e
m
o
t
e
 
C
P
U

I
_
S
F
B
1
4
_
G
E
T
_
D
B

D
B
 
 
 
 
 
1
4

S
F
B
 
 
 
 
1
4

S
7
-
4
0
0
 
读

 
S
7
-
3
0
0
 
用

到
的

背
景

D
B
块

I
_
S
F
B
1
5
_
P
U
T
_
D
B

D
B
 
 
 
 
 
1
5

S
F
B
 
 
 
 
1
5

S
7
-
4
0
0
 
写

 
S
7
-
3
0
0
 
用

到
的

背
景

D
B
块

P
U
T

S
F
B
 
 
 
 
1
5

S
F
B
 
 
 
 
1
5

W
r
i
t
e
 
D
a
t
a
 
t
o
 
a
 
R
e
m
o
t
e
 
C
P
U

S
4
0
0
读

3
0
0
请

求
M
2
.
0

B
O
O
L

上
升

沿
触

发
读

 
3
0
0
 
的

操
作

S
4
0
0
读

3
0
0
完

成
位

M
2
.
1

B
O
O
L

当
 
=
1
时

,
完

成
 
=
0
时

，
作

业
还

未
启

动
或

仍
然

处
于

激
活

状
态

S
4
0
0
读

3
0
0
_
E
R
R
O
R

M
2
.
2

B
O
O
L

当
 
=
0
时

，
无

错
误

也
无

警
告

S
4
0
0
读

3
0
0
_
S
T
A
T
U
S

M
W
4

W
O
R
D

当
 
=
0
时

，
无

错
误

也
无

警
告

；
不

等
于

0
，

有
警

告
或

错
误

S
4
0
0
写

3
0
0
请

求
M
6
.
0

B
O
O
L

上
升

沿
触

发
写

 
3
0
0
 
的

操
作

S
4
0
0
写

3
0
0
完

成
位

M
6
.
1

B
O
O
L

当
 
=
1
时

,
完

成
 
=
0
时

，
作

业
还

未
启

动
或

仍
然

处
于

激
活

状
态

S
4
0
0
写

3
0
0
_
E
R
R
O
R

M
6
.
2

B
O
O
L

当
 
=
0
时

，
无

错
误

也
无

警
告

S
4
0
0
写

3
0
0
_
S
T
A
T
U
S

M
W
8

W
O
R
D

当
 
=
0
时

，
无

错
误

也
无

警
告

；
不

等
于

0
，

有
警

告
或

错
误

二
、
编
程
端
 
S
7
-
4
0
0
的
符
号
表

三
、
编
程
端
 
S
7
-
4
0
0
 
程
序
中
用
到
的
D
B
1
块
的
定
义

D
B
1地

址
名

称
类

型
初

始
值

注
释

0
.
0

S
T
R
U
C
T

+
0
.
0 G
e
t
_
F
r
o
m
_
3
0
0

A
R
R
A
Y
[
1
.
.
1
0
0
]

0
从
 
S
7
-
3
0
0
 
G
E
T
 
来
的
数
据
存
放
在
这

*
2
.
0

I
N
T

+
2
0
0
.
0P
u
t
_
T
o
_
3
0
0

A
R
R
A
Y
[
1
.
.
1
0
0
]

0
要
 
P
U
T
 
至
 
S
7
-
3
0
0
 
的
数
据
存
放
在
这

*
2
.
0

I
N
T

 
=
4
0
0
.
0

E
N
D
_
S
T
R
U
C
T

共
3
页
P
2

S
7
-
4
0
0
 
与
 
S
7
-
3
0
0
 
基
于
 
S
7
 
连
接
以
太
网
通
讯
，
在
 
S
7
-
4
0
0
 
端
单
边
编
程
，
调
用
 
S
F
B
1
4
（
G
E
T
）
 
S
F
B
1
5
（
P
U
T
）

的
实
例
程
序
，
工
程
项
目
名
称
：
E
4
-
3
-
s
7

四
、
S
7
-
3
0
0
通
讯
伙
伴
站
点
 
D
B
1
 
块
的
定
义

D
B
1地

址
名

称
类

型
初

始
值

注
释

0
.
0

S
T
R
U
C
T

+
0
.
0 T
o
_
4
0
0

A
R
R
A
Y
[
1
.
.
1
0
0
]

0
响
应
 
S
7
-
4
0
0
 
的
 
G
E
T
 
指
令
，
S
7
-
3
0
0
 
将
要
发
送

到
 
S
7
-
4
0
0
 
的
数
据
存
放
在
这

*
2
.
0

I
N
T

+
2
0
0
.
0F
r
o
m
_
4
0
0

A
R
R
A
Y
[
1
.
.
1
0
0
]

0
接
收
到
的
 
S
7
-
4
0
0
 
发
送
来
的
数
据
存
放
在
这

*
2
.
0

I
N
T

 
=
4
0
0
.
0

E
N
D
_
S
T
R
U
C
T

五
、
收
发
存
储
对
应
关
系

编
程

端
 
S
7
-
4
0
0

D
B
1
.
D
B
W
0

D
B
1
.
D
B
W
2

D
B
1
.
D
B
W
4

D
B
1
.
D
B
W
6～

D
B
1
.
D
B
W
1
9
2

D
B
1
.
D
B
W
1
9
4

D
B
1
.
D
B
W
1
9
6

D
B
1
.
D
B
W
1
9
8

D
B
1
.
D
B
W
2
0
0

D
B
1
.
D
B
W
2
0
2

D
B
1
.
D
B
W
2
0
4

D
B
1
.
D
B
W
2
0
6～

D
B
1
.
D
B
W
3
9
2

D
B
1
.
D
B
W
3
9
4

D
B
1
.
D
B
W
3
9
6

D
B
1
.
D
B
W
3
9
8

伙
伴

端
 
S
7
-
3
0
0
（

不
编

程
）

D
B
1
.
D
B
W
0

D
B
1
.
D
B
W
2

D
B
1
.
D
B
W
4

D
B
1
.
D
B
W
6～

D
B
1
.
D
B
W
1
9
2

D
B
1
.
D
B
W
1
9
4

D
B
1
.
D
B
W
1
9
6

D
B
1
.
D
B
W
1
9
8

D
B
1
.
D
B
W
2
0
0

D
B
1
.
D
B
W
2
0
2

D
B
1
.
D
B
W
2
0
4

D
B
1
.
D
B
W
2
0
6～

D
B
1
.
D
B
W
3
9
2

D
B
1
.
D
B
W
3
9
4

D
B
1
.
D
B
W
3
9
6

D
B
1
.
D
B
W
3
9
8

七
、
S
7
-
4
0
0
编
程
端

 
O
B
1
 
中
的
程
序

S
F
B
1
4

R
e
a
d
 
D
a
t
a

F
r
o
m
 
a

R
o
m
o
t
e
 
C
P
U

"
G
E
T
"

E
N

R
E
Q

E
N
O

N
D
R

M
2
.
1
 
"
S
4
0
0
读
3
0
0
完

成
位
"

M
2
.
0
 
"
S
4
0
0
读
3
0
0
请
求
"

I
D

本
地
S
7
连
接
号
 
 
W
#
1
6
#
1

A
D
D
R
_
1

P
#
D
B
1
.
D
B
X
 
0
.
0
 
I
N
T
 
1
0
0

A
D
D
R
_
2

…
A
D
D
R
_
3

…

A
D
D
R
_
4

…

R
D
_
1

P
#
D
B
1
.
D
B
X
 
0
.
0
 
I
N
T
 
1
0
0

R
D
_
2

…
R
D
_
3

…

R
D
_
4

…

E
R
R
O
R

M
2
.
2
 
"
S
4
0
0
读
3
0
0
_
E
R
R
O
R
"

S
T
A
T
U
S

M
W
4
 
 
"
S
4
0
0
读
3
0
0
_
S
T
A
T
U
S
"

D
B
1
4

S
7
-
4
0
0
读

S
7
-
3
0
0
的
背
景

D
B

"
I
_
S
F
B
1
4
_
G
E
T
_
D
B
"

共
3
页
P
3

S
7
-
4
0
0
 
与
 
S
7
-
3
0
0
 
基
于

 
S
7
 
连
接
以

太
网
通
讯
，

在
 
S
7
-
4
0
0
 
端
单
边

编
程
，
调

用
 
S
F
B
1
4
（
G
E
T
）
 
S
F
B
1
5
（

P
U
T
）

的
实
例
程

序
，
工

程
项
目
名
称

：
E
4
-
3
-
s
7

六
、
S
T
E
P
 
7
 
的
 
N
e
t
P
r
o
 
组
态
的
 
S
7
 
连
接①
选
中
 
C
P
U
 
4
1
6

C
P
U
 
4
1
6

S
7
连
接
号

C
P
U
 
3
0
0

S
7
连
接
号

程
序
段
1
：

读
 
3
0
0
 
的
 
D
B
1
.
D
B
W
0
～

D
B
1
.
D
B
W
1
0
0
 
 
1
0
0
 
个
整
数

存
放
到

 
4
0
0
 
的
 
D
B
1
.
D
B
W
0
～

D
B
1
.
D
B
W
1
9
8

E
N
：
 
 
 
 
使
能
端

R
E
Q
：
 
 
 
上

升
沿
触
发
4
0
0
读
3
0
0
的
操
作

I
D
：

 
 
 
 
S
7
-
4
0
0
 
站
点

的
S
7
通
信

连
接
号

A
D
D
R
_
1
：
S
7
-
3
0
0
的
1
#
发
送

缓
冲
区
指

针

A
D
D
R
_
2
：
伙
伴
是

3
0
0
时
，
必

无
此
缓

冲
区

A
D
D
R
_
3
：
伙
伴
是

3
0
0
时
，
必

无
此
缓

冲
区

A
D
D
R
_
4
：
伙
伴
是

3
0
0
时
，
必

无
此
缓

冲
区

R
D
_
1
：
 
 
S
7
-
4
0
0
的
1
#
接

收
缓
冲

区
指
针

R
D
_
2
：
 
 
伙

伴
是
3
0
0
时

，
必
无
此

缓
冲
区

R
D
_
3
：
 
 
伙

伴
是
3
0
0
时

，
必
无
此

缓
冲
区

R
D
_
4
：
 
 
伙

伴
是
3
0
0
时

，
必
无
此

缓
冲
区

N
D
R
：
 
 
 
读

完
成
位
；

 
 
 
 
 
 
 
 
=
1
，

成
功
完
成

；
=
0
，
作

业
还
未
启

动
或
仍
然

处
于
激
活

状
态

E
R
R
O
R
：
 
错

误
位
；
 
 
 
 
 
 
=
0
，

无
错
误
，

≠
0
，
要
查

 
P
2
 
页

的
表

S
T
A
T
U
S
：
=
0
，
无
警
告
也

无
错
误

，
不
等
于
0
，
警
告
或

错
误
的
代

码

I
D

本
地
S
7
连
接
号
 
 
W
#
1
6
#
1

A
D
D
R
_
1

P
#
D
B
1
.
D
B
X
 
1
0
0
.
0
 
I
N
T
 
1
0
0

A
D
D
R
_
2

…

A
D
D
R
_
3

…

A
D
D
R
_
4

…

S
D
_
1

P
#
D
B
1
.
D
B
X
 
1
0
0
.
0
 
I
N
T
 
1
0
0

S
D
_
2

…

S
D
_
3

…

S
D
_
4

…

E
R
R
O
R

M
2
.
2
 
"
S
4
0
0
写
3
0
0
_
E
R
R
O
R
"

S
T
A
T
U
S

M
W
4
 
 
"
S
4
0
0
写
3
0
0
_
S
T
A
T
U
S
"

E
N
：

 
 
 
 
使

能
端

R
E
Q
：
 
 
 
上

升
沿
触
发
4
0
0
写
3
0
0
的
操
作

I
D
：
 
 
 
 
S
7
-
4
0
0
 
站

点
的
S
7
通
信
连
接
号

A
D
D
R
_
1
：
S
7
-
3
0
0
的
1
#
按

收
缓
冲

区
指
针

A
D
D
R
_
2
：
S
7
-
3
0
0
的
2
#
按

收
缓
冲

区
指
针

A
D
D
R
_
3
：
S
7
-
3
0
0
的
3
#
按

收
缓
冲

区
指
针

A
D
D
R
_
4
：
S
7
-
3
0
0
的
4
#
按

收
缓
冲

区
指
针

S
D
_
1
：
 
 
S
7
-
4
0
0
的
1
#
发

送
缓
冲

区
指
针

S
D
_
2
：
 
 
S
7
-
4
0
0
的
2
#
发

送
缓
冲

区
指
针

S
D
_
3
：
 
 
S
7
-
4
0
0
的
3
#
发

送
缓
冲

区
指
针

S
D
_
4
：
 
 
S
7
-
4
0
0
的
4
#
发

送
缓
冲

区
指
针

D
O
N
E
：
 
 
写

完
成
位
；

 
 
 
 
 
 
 
 
=
1
，

成
功
完
成

；
=
0
，
作

业
还
未
启

动
或
仍
然

处
于
激
活

状
态

E
R
R
O
R
：
 
错

误
位
；
 
 
 
 
 
 
=
0
，

无
错
误
，

≠
0
，
要

查
上
 
P
4
 
页

的
表

S
T
A
T
U
S
：
=
0
，

无
警
告

也
无
错
误
，

不
等
于

0
，
警
告
或

错
误
的
代

码

S
F
B
1
5

W
r
i
t
e
 
D
a
t
a

T
o
 
a
 
 
R
o
m
o
t
e

C
P
U

"
P
U
T
"

E
N

R
E
Q

M
6
.
0
 
"
S
4
0
0
写
3
0
0
请
求
"

E
N
O

D
O
N
E

M
2
.
1
 
"
S
4
0
0
写
3
0
0
完

成
位
"

程
序
段
2
：

读
 
3
0
0
 
的
 
D
B
1
.
D
B
W
0
～

D
B
1
.
D
B
W
1
0
0
 
 
1
0
0
 
个
整
数

存
放
到

 
4
0
0
 
的
 
D
B
1
.
D
B
W
0
～

D
B
1
.
D
B
W
1
9
8

D
B
1
5

S
7
-
4
0
0
写
S
7
-
3
0
0
的

背
景
D
B

"
I
_
S
F
B
1
5
_
P
U
T
_
D
B
"

基
于

 
S
7
 
连

接
的

以
太

网
通

讯

单
边

编
程

S
F
B
1
4
（

F
B
1
4
）

/
 
S
F
B
1
5
（

F
B
1
5
）

G
E
T
 
/
 
P
U
T

从
远
程
这

个

地
方
取
数

据

存
放
到
本

地

的
这
个

地
方

从
本
地
这

个

地
方
发
数

据

存
放
到
远

程

的
这
个

地
方


