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23B_HZ17V1 / PLC_17 [CPU 1215C DC/DC/DC] / 程序块 / PumpAndValve

Motor_General_V2 [FB6]

Motor_General_V2 属性

常规
名称 Motor_General_V2 编号 6 类型 FB
语言 LAD 编号 自动
信息

标题 普通电机控制 作者 YanLi 注释 带故障检测和故障复位管
脚

系列 版本 0.1 用户自定义 ID

Motor_General_V2
名称 数据类型 偏移量 默认值 从

HMI/OP
C
UA/We
b API 可
访问

从
HM
I/O
PC
UA/
We
b
API
可
写

在 HMI
工程组
态中可
见

设定值 监控 注释

Input

Remote Bool 0.0 false True Tru
e

True False

OnSb_L Bool 0.1 false True Tru
e

True False

OffSb_L Bool 0.2 false True Tru
e

True False

InterLock Bool 0.3 false True Tru
e

True False

Auto Bool 0.4 false True Tru
e

True False

OnAuto Bool 0.5 false True Tru
e

True False

Fail Bool 0.6 false True Tru
e

True False

Run Bool 0.7 false True Tru
e

True False

Clk Bool 1.0 false True Tru
e

True False

OverTimeS Int 2.0 0 True Tru
e

True False

Output

Start Bool 4.0 false True Tru
e

True False

Err Bool 4.1 false True Tru
e

True False

InOut

OnSb Bool 6.0 false True Tru
e

True False

OffSb Bool 6.1 false True Tru
e

True False

RstSb Bool 6.2 false True Tru
e

True False

RunMin UDInt 8.0 0 True Tru
e

True False
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名称 数据类型 偏移量 默认值 从
HMI/OP
C
UA/We
b API 可
访问

从
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I/O
PC
UA/
We
b
API
可
写

在 HMI
工程组
态中可
见

设定值 监控 注释

Static

Edge Ar‐
ray[0..15]
of Bool

12.0 True Tru
e

True False

Edge[0] Bool 12.0 false True Tru
e

True False

Edge[1] Bool 12.1 false True Tru
e

True False

Edge[2] Bool 12.2 false True Tru
e

True False

Edge[3] Bool 12.3 false True Tru
e

True False

Edge[4] Bool 12.4 false True Tru
e

True False

Edge[5] Bool 12.5 false True Tru
e

True False

Edge[6] Bool 12.6 false True Tru
e

True False

Edge[7] Bool 12.7 false True Tru
e

True False

Edge[8] Bool 13.0 false True Tru
e

True False

Edge[9] Bool 13.1 false True Tru
e

True False

Edge[10] Bool 13.2 false True Tru
e

True False

Edge[11] Bool 13.3 false True Tru
e

True False

Edge[12] Bool 13.4 false True Tru
e

True False

Edge[13] Bool 13.5 false True Tru
e

True False

Edge[14] Bool 13.6 false True Tru
e

True False

Edge[15] Bool 13.7 false True Tru
e

True False

NumSec Int 14.0 0 True Tru
e

True False

AS_Sec Int 16.0 0 True Tru
e

True False

StartTemp Bool 18.0 false True Tru
e

True False

AsErr Bool 18.1 false True Tru
e

True False

Temp
Constant
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