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23B_HZ17V1 / PLC_17 [CPU 1215C DC/DC/DC] / 程序块 / Heat

SSR_Safe_Qf [FB1]

SSR_Safe_Qf 属性

常规
名称 SSR_Safe_Qf 编号 1 类型 FB
语言 LAD 编号 自动
信息

标题 烘烤 SSR 短路保护 作者 YanLi 注释
系列 版本 0.1 用户自定义 ID

SSR_Safe
名称 数据类型 偏移量 默认值 从

HMI/OP
C
UA/We
b API 可
访问

从
HM
I/O
PC
UA/
We
b
API
可
写

在 HMI
工程组
态中可
见

设定值 监控 注释

Input

Pv_Te Real 0.0 0.0 True Tru
e

True False

Sp_Slope Real 4.0 1.5 True Tru
e

True False

HH Real 8.0 120.0 True Tru
e

True False

LL Real 12.0 80.0 True Tru
e

True False

Cycle Int 16.0 9 True Tru
e

True False

Clk Bool 18.0 false True Tru
e

True False

Output

PowerOff Bool 20.0 false True Tru
e

True False

InOut

BreakSb Bool 22.0 false True Tru
e

True False

RstSb Bool 22.1 false True Tru
e

True False

Static

Pv Array[0..6]
of Real

24.0 True Tru
e

True False

Pv[0] Real 24.0 0.0 True Tru
e

True False

Pv[1] Real 28.0 0.0 True Tru
e

True False

Pv[2] Real 32.0 0.0 True Tru
e

True False

Pv[3] Real 36.0 0.0 True Tru
e

True False

Pv[4] Real 40.0 0.0 True Tru
e

True False
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名称 数据类型 偏移量 默认值 从
HMI/OP
C
UA/We
b API 可
访问

从
HM
I/O
PC
UA/
We
b
API
可
写

在 HMI
工程组
态中可
见

设定值 监控 注释

Pv[5] Real 44.0 0.0 True Tru
e

True False

Pv[6] Real 48.0 0.0 True Tru
e

True False

Slope Array[0..5]
of Real

52.0 True Tru
e

True False

Slope[0] Real 52.0 0.0 True Tru
e

True False

Slope[1] Real 56.0 0.0 True Tru
e

True False

Slope[2] Real 60.0 0.0 True Tru
e

True False

Slope[3] Real 64.0 0.0 True Tru
e

True False

Slope[4] Real 68.0 0.0 True Tru
e

True False

Slope[5] Real 72.0 0.0 True Tru
e

True False

sec Int 76.0 0 True Tru
e

True False

i Int 78.0 0 True Tru
e

True False

Edge Array[0..9]
of Bool

80.0 True Tru
e

True False

Edge[0] Bool 80.0 false True Tru
e

True False

Edge[1] Bool 80.1 false True Tru
e

True False

Edge[2] Bool 80.2 false True Tru
e

True False

Edge[3] Bool 80.3 false True Tru
e

True False

Edge[4] Bool 80.4 false True Tru
e

True False

Edge[5] Bool 80.5 false True Tru
e

True False

Edge[6] Bool 80.6 false True Tru
e

True False

Edge[7] Bool 80.7 false True Tru
e

True False

Edge[8] Bool 81.0 false True Tru
e

True False

Edge[9] Bool 81.1 false True Tru
e

True False

Temp

temp Real 0.0

Constant

网络 1：
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#Edge[0] #sec
EN

IN/OUT

ENO
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EN

IN/OUT

ENO

Int

网络 2：

网络 2：
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MOVE

MOVE_BLK MOVE
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6
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EN
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ENO

OUT1

EN
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COUNT

ENO
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EN

IN

ENO

OUT1

EN

IN

ENO

OUT1

EN

IN

COUNT

ENO

OUT

EN

IN

ENO

OUT1

网络 3：

0001 FOR #i := 0 TO 5 DO
0002     #Slope[#i] := (#Pv[#i + 1] - #Pv[#i])*6;
0003 END_FOR;
0004

网络 4：

网络 5：

ADD
Auto (Real)

#HH

5.0

#temp
EN

IN1

IN2

ENO

OUT

Auto (Real)

EN

IN1

IN2

ENO

OUT

Auto (Real)

网络 6：
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网络 6：
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网络 7：
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#RstSb #PowerOff #RstSb

网络 8：


