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[bookmark: _Toc80256087]1.  12相控制
[bookmark: _Toc80256088]1.1 硬件系统
[bookmark: _Toc80256089]1.1.1变压器
12相控制，只需要要变压器副边是两个独立的角度差30度的绕组即可。主从控制器同步电源各自从对应的功率桥上采集；主从控制器各自参考自己的同步电源，然后各自独立触发主从功率桥。所以主从功率桥交流进线谁接星侧，谁接角侧都可以；每个功率桥的进线ABC相序怎么接均可。但是必须确保同步电源和触发脉冲对应一致。 主从之间的控制方式，手册上是设置标准工作方式，但是实测时，发现主从的触发角并不是同步的，因此判断标准方式传递的应该是电流给定值；
[bookmark: _Toc80256090]1.1.2控制器
12相控制使用两台同型号的6RA80控制器，每台都是6相控制，通过并口通讯组成12相控制。并口通讯使用CUD板自带的并口X165,X166。位于CUD板的下部，如下图。
[image: ]
并口通讯电缆使用的是直连以太网线，主的X166 连接到从的X165。
[bookmark: _Toc80256091]1.2 软件参数
[bookmark: _Toc80256092]1.2.1主控制器参数
主控制器需要调整的12相参数都在电机模块下的参数表里
[image: ] 

[bookmark: _Toc80256093]1.2.1.1 主要参数
P51799=0 ; P51800=21; P51802=1默认即可 P51805=1 终端电阻on; P51806=1  P51815=2（拔网线会报故障F60044）并行接口地址；

[bookmark: _Toc80256094]1.2.1.2 扩展参数
如果主从之间需要传送数据（收发非主从控制之外的监控数值），还需要设定以下参数
P51801=8（暂定 8个字），并口通讯数量 要求主从两个设定一致；
发送数据
用参数P51814[0]-[7] 发送数据给从装置（发送非主从控制之外的监控数值）
[image: ]

接收从站数据
如果从站并口通讯地址设定为2,可以通过读取参数R52702[0]-[7] 来读取从站数据，如下图，详见 手册page817/1152
[image: ]

[bookmark: _Toc80256095]1.2.2从控制器参数
从控制器需要调整的12相参数都在电机模块下的参数表里
[image: ] 
[bookmark: _Toc80256096]1.2.2.1 主要参数
P51799=0 ; P51800=22; P51802=1默认即可  P51805=1 终端电阻on; P51806=2 P51815=2（拔网线会报故障F60044）并行接口地址
P50082=0 无励磁; P50083=3 反电势; P50084=1速度环（默认值）；
[bookmark: _Toc80256097]1.2.2.2 扩展参数
如果主从之间需要传送数据（收发非主从控制之外的监控数值），还需要设定以下参数
P51801=8（暂定 8个字），并口通讯数量 要求主从两个设定一致；
发送数据
用参数P51804 发送数据给主装置（发送非主从控制之外的监控数值）


[bookmark: _Toc80256101]2调试步骤
[bookmark: _Toc80256102]2.1 第一步  主控制器操作
1）按照电机数据和图纸设定相关数据；
2）P51800=0（并联接口无效，装置单独工作），断开快开，不上主电，P51840发测试脉冲，观察脉冲顺序是否正确，并用示波器检测每个脉冲波形的幅值、宽度和小脉冲的个数（9个）;
4）上主电，切换转矩模式用1#功率桥，P50084 = 2（转矩控制模式）， P50500 = r52401,  P50171,P52072电流限幅改成±10%，P50150= 120度， P50175 = 0.2, P50176 = 0.3(电流环PI调软）;用3-4只64Ω 2500w电阻串联做负载测试触发脉冲，逐步放开触发角，查看波头，确认1#功率桥正常； 波头通过示波器，或者Starter软件录波查看；
3）拆除电阻，合上快开，用电机做负载，不给励磁，设定电流P50102=1/2折算后电机额定电流，做电流环测试，自学习得出电阻值R1=R50110、电感值L1=R50111。
4）优化完之后， 触发角放开到30°， 逐步放开P50171,P50172, 做大电流的输出实验，观察电流环的指标情况；根据指标情况调试电流环PI。
4）保存主控制器参数，上传到电脑。

[bookmark: _Toc80256103]2.2 第二步 从控制器操作
1）拷贝主控制器参数到从控制器；
2）通过参数P2118 / P2119 屏蔽 60068 /3 no message；通过参数P2118 / P2119 屏蔽 60062 /3 no message，屏蔽无励磁的故障；
3）对从机重复上面主机2-4的操作步骤；
4）从机的电流环PI设置为和主机相同；
5）关于电枢回路电阻、电感的设定， 西门子手册给出的方法是主机电流环测出的P50110、P50111的值， 乘以2之后，分别设置为主机和从机的参数值； 但是本项目实际上，是搭好12相之后，用主机直接做的优化后的参数；
[bookmark: _Toc80256104]2.3 第三步 12相调试电流环
1）设置好12相主从控制控制参数，P51799-P51800;
2) 主机之间通过传递变量测试，确认通讯正常；
3)  合上两个快开， 上电，主机切到电流环，按步骤2主机出电流的步骤，测试12相脉冲；
4）12相做出电流的测试，到20-40%即可；
5）12相的电流环优化；
6）12相的电流和阶跃试验，调整PI, 并把PI值同步到从机；

注意：如果电流出现波动， 首先要检查进行电压r52305的波动情况；

2.4 励磁装置调试（略）
2.5 速度环调试
   1）主机P50082 = 24, P50083 = 3;  将速度环PI调软， 进行EMF环低速转车， 检查编码器的方向；
2）. 速度环优化；
3）弱磁控制优化；
4）速度环阶跃实验，根据指标要求调整速度环PI参数；
5）提前弱磁设置，对装置额定电压按铭牌值95%设定，目的是提前弱磁，防止系统压降大引起触发角限幅；
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