卷取机动态补偿公式推导

加速度:    dv/dt；
卷筒、减速机、连接轴折合到电动机轴上，及电动机的GD2和为： GD02；

卷筒直径：D0；
钢卷外经：D；

钢卷的GD2为：GD12；可看作直径为D和D0的两个钢柱的GD2的差；

GD2为G×D2/2。               （G—重量）

则钢卷的GD2：

GD22= rBπD2/4×D2/2－ rBπD02/4×D02/2
=（ rBπ/8）× D4－（rBπ/8）×D04

= （rBπ/8）(D4－D04)。
式中：r——比重；B——钢板宽。
钢卷的GD2折合到电动机轴上 ：

GD12=（rBπ/8）(D4－D04)/i2.   i——减速比。

动态力矩：M= GD2/375×dn/dt          (n角速度)

= [（GD02 ＋GD12）/375]×(60i/πD×dv/dt)

={ [GD02 ＋（rBπ/8）(D4－D04) /i2 ] /375}×(60i/πD×dv/dt)                  (V线速度m/s)
=[60i GD02/(375π)×1/D＋60rB D3/（375×8 i）－60rB D04/（375×8 i）×1/D] dv/dt

= dv/dt[ k1×1/D＋(k2 D3－k3×1/D)B]。

注意：D，B，V，r的单位。

GD2为：kgm2；M D为：kgfm。

