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SIPART DR21比例控制器相关参数设置及含义

结构图如下
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显示WV值，可以进入手动状态更改参数





设定点值，经过公式�换算后的值。而


�。所以本例为W=(50(1.0-0)+0)×81％＋0＝40.4%





模拟量X1输入值





经过PID运算控制后的输出值





比例参数XV值。经过公式�换算后的值，此试验X1为12mA输入时，为50％，X2为17mA输入时，约为81％，二者最后换算出约为61.9％









