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图中T1、T2、T3分别表示三个探头。


黑色表示支点


用来测量座圈导管孔的座圈的跳动（应该是径向跳动吧，图中红色圆）


使用marposs E4N系列测量仪


现在参数是这样的（计算公式吧）


KT1= -1.0    K表示传感器的一个系数


KT2= -0.861


KT3= +0.861


那么计算公式就是 


跳动= -T1-0.861*T2+0.861*T3


我想问的是0.861是怎么来的呢？


提示：可能是L1=T1到支点的距离


            L2=T2到支点的距离


            L1/L 2=0.861


    因为我不能确定，所以说可能。也不知道这样是什么道理，只知道我按照实际量的结果它差不多=0.861
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