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一、概述
模拟盘与计算机通讯规约，采用问答式（即Polling方式）通讯。该规

约简单明了，一般YX变位可在1秒钟左右上盘显示。

本规约适用于任何计算机和模拟盘通讯接口使用，另外规约操作功能均

按电力部1996年7月拟定的最新草案标准。
二、通讯约定

     1、接口方式

  SMJ分布式模拟屏与计算机接口装置有4种接口方式，在使用中用户
可任选。

     1.1 EIA RS232  标准接口 （双向）

     1.2 RS485 标准接口      （双向）

     1.3 RS422 标准接口      （双向）

     1.4 光电隔离输入        （单向）
     2、数据格式

 以上4种接口方式数据格式完全相同。起始位1位，数据位8位，停

止位1位，无校验。

3、波特率

 1200bit、2400bit、4800bit、9600bit任选。

     4、数据长度

 表明本报文所传送数据的总字数，此数不能大于250字节，用N表示。

     5、校验码

 采用异或取反校验方式，从第一个字节开始校验到最后一个字节，不

包括校验码，此时结果即为校验码，放在最后。

三．命令码定义

 报文开始为F2字头，命令码均在第2个字节， 第3字节为数据长度N，在某些命令中还有功能码，功能码在第4字节。
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表1  报文类型表

	报     文    名   称
	命 令 码
	备        注

	成 批 YX传 送
	01
	

	单 个YX正 常 变 位
	02
	

	单 个 YX事 故 变 位
	03
	

	全 屏 操 作
	04
	功 能 码 见 表2 

	局 部 操 作 （ 分 站 ）
	05
	功 能 码 见 表2

	调 光 操 作 
	06
	功 能 码 见 表3

	成 组 YC 传 送
	09
	

	单 个 YC 传 送
	0A
	

	YC显 示 定 义
	0B
	

	时 间 传 送
	0C
	

	YC越 限 传 送
	0D
	

	正 确 接 收 返 送
	8D
	

	错 误 接 收 返 送
	8E
	

	上 电 确 认
	8F
	


表2  全屏、局部操作功能码

	   功能

命令
	恢复
	合闸

亮
	合
	分
	闪光
	亮盘
	灭灯
	灯

扫描
	YX更新
	YC更新
	查灯

	04
	01
	02
	03
	04
	05
	06
	07
	08
	0A
	0B
	0C

	05
	
	
	03
	04
	05
	06
	07
	08
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表3 调光操作8级


	   功能

命 令
	暗盘

一级 
	二级
	三级
	四级
	五级
	六级
	七级
	八级

	06
	01
	02
	05
	09
	0DH
	10H
	13H
	16H


四、数据定义

1、 YX数据

1个字节为4组YX，即一个YX灯占用2位，55H表示4组灯合，AAH

表示4组灯分。

位状态01表示合，红灯亮 （01H）

位状态10表示分，绿灯亮 （02H）

位状态11表示检修、热备用，黄灯亮 （03H）

位状态00表示YX灯灭   （00H）

                表4 YX数据区序号定义

	     数 据

存贮器
	D7D6
	D5D4
	D3D2
	D1D0

	0001H
	4YH
	3YX
	2YX
	1YX

	0002H
	8YX
	7YX
	6YX
	5YX

	：
	：
	：
	：
	：

	0010H
	64YX
	63YX
	62YX
	61YX

	0020H
	128YX
	127YX
	126YX
	125YX


2、 YC数据 

2个字节为一组YC数据，数据可以是BCD码，也可以为二进制数，方

向位和小数点位动态定义均按部颁标准。
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五、报文格式

	报文

命令
	报 文 格 式
	功能说明
	备  注

	
	             F2

      命     令     字

             N

 异   序     号     H

 或

 取   序     号     L

 反                      字

 校   状态YX、YC个数

 验                      节

      数           据

                         数

             ：

      数          据

      校    验    码


	F2为报文字头

N为字节长<=250

序号 H、序号L用二

进制表示，范围从

0001-FFFF           

状态是指单个YX传

送时的YX状态，01

表示红灯，02表示

绿灯，03表示黄灯

00表示灭灯 

YX个数按以下数据

区字节乘4

YC个数按以下数据

区字节除2

校验码为值

****注意：从F2开始按位异或取反，F2先同00异或取反，其结果再同下一位异或取反，一直向下。
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	报文

命令
	报 文 格 式
	功能说明
	SMJ回 答 

报 文

	01
	           F2

01

42

00

01

FC

           55        字

           51        节

           ：        长

：

AA

AA

校  验  码


	成批YX传送

42H为字节长

0001为起始YX

FCH为该报文，共计252个YX数据。

在成批传送中一次

最多不能超过255。

如果YX多，传送下一组时，起始号为

0001加上一组的YX

个数 。

例如按此报文第二

组为00FDH为起始 序号，其它依次类

推。 


	正确

F28D0080

错误 

F28E0083
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	报文

命令
	报 文 格 式
	功能说明
	SMJ回 答 

报 文

	02
	F2

02

03

00

05

01

F7


	单个YX传送，该报

文表示第5个YX变

合，如果命令为03

YX5 事故闪光，此

报文格式还适用于

YX变合，黄和灭灯


	F28D0080

F28E0083



	04
	F2

04

01

03

F4

	全屏合操作，当全

屏合后2分钟左右

自动恢复，当连续

操作三次，可一直

保留合，此报文格式适用于任何全屏

操作。
	F28D0080



	04
	F2

04

01

0A

FD


	YX全屏更新，当连续接收成批YX报文

后，发此报文，全

屏YX立即更新，否

则等5秒自动更新

功能码0B为YC全屏更新
	F28D0080
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	报文  命  令
	报 文 格 式
	功能说明
	SMJ回 答 

报 文

	09
	F2

09

07

00

01

           02       字

           12       节

           34       长

56

78

F7


	YC成批传送，YC传

送也是从0001开始

此报文传送2组YC，

对YC显示器，1YC显

1234，2YC显5678，BCD码时高位数在前，低位数在后。07为字节长，

最大不能超过250字节。

二进制码时低位数在前，高位数在后。
	F28D0080



	0A
	F2

0A

04

00

05

19

95

8A


	单个YC传送，YC显

示器，5YC显示1995

当序号为00FF时为广播命令，所有显示器显示相同数据，序号为00CC时解冻。

序号00FF广播显示

序号00EE广播复位

序号00CC广播循环

序号00DD广播解冻

广播显示时均显示相同数据。
	F28D0080
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	报文  命  令
	报 文 格 式
	功能说明
	SMJ回 答 

报 文

	05
	F2

05

04

           03      字

           00      节

           01      长

0A

04


	局部操作(分站)第

4字节为功能码,

第5字节和6字节为起始序号,第7字节为个数,此报文从第1YX到第10个YX变合,此报文也适用于其它局部操作。


	F28D0080



	06
	F2

06

01

01

F4

	调光控制,第4字节为功能码,在01

H-16H范围内可控调光级数。01H为最暗，16H为最亮。
	F28D0080



	04
	F2

04

01

01

F6


	复位操作在模拟盘进行任何操作时想停止，执行此报文事故灯闪，也可用此报文停闪。
	F28D0080
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	报文  命  令
	报 文 格 式
	功能说明
	SMJ回 答 

报 文

	0C
	           F2

           0C

           08

           19

           97

           05       字

           18       节

           02       长

           18

           26

           59

           FF

	此报文为年、月、日、星期、时间传送。在时间传送时必须在59秒传送。此报文内容为：

1997年05月18日星期二18时26分59秒


	F28D0080



	0A
	           F2

           0A

           04

           00      字

           FF      节

           56      长

           78
           D2

	YC显示广播命令，当序号为00FF时，盘面所有YC显示器均显示以下相同数据，该报文显示5678，序号为00CC时为解冻。


	F28D0080




-9-

	报文  命  令
	报 文 格 式
	功能说明
	备  用

	8F
	F2

8F

00

82


	上电确认，当SMJ开机后请求计算机传送上盘数据，如果计算机停机，5分钟确认一次，直到完成。


	SMJ装置

向计算机发送



	8D
	F2

8D

00

80

	当SMJ接收计算机正确报文，校验正确，返回计算机报文。
	

	8E
	F2

8E

00

83


	当SMJ接收错误，返回计算机报文，并要求重来一次。
	


备注：为了保证报文传送不会产生错误，我们建议在任何报文结束后

再多传送一次00H，以便隔离。
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2、1 显示器特点：

该显示器上电后可自动显示本地址号，并可接收广播命令，使所有显示器显示相同数据，还可接收自检命令，每个数码管显示从0-F循环显示。另外，还可接收解冻命令，接收复位命令，使显示器重新显示本地址号。

该显示器还可分别接收、定义上越限和下越限值，一旦越限时数字可自动闪光显示或报警。

显示器符号有三种方式可自行选择，小数点位可人工设置，也可接收动态随机显示。

 2、2 显示尺寸：数码管0.8寸、1寸、2.3寸等。

 2、3 显示位数：3位-5位任选。显示符号：+/-、↑/↓、←/→。

 2、4 小数点显示：可人工定义，也可浮点显示。

 2、5 显示角度：左/右＞120°，上/下＞140°。

 2、6 显示方式：动态扫描。

 2、7 串行输入：厂内标准BUS接口

               EIARS232、RS485。

2、8 波特率：出厂时为4800bit,也可按用户选择1200bit、2400bit、9600bit
定义。

2、9 地址范围：1-7位开关选择。

2、10电源  工作电压：+12V、+5V  

           工作电流：＋12V＜40mA

                      +5V＜30mA

2、11 2个字节为一组遥测数据。
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2、12 数据格式

      2.12.1 BCD码格式 高位数据在前，低位数据在后。

      显示4位数据（小数点由开关定义）

	H
	L
	显示数

	12
	34
	1 2 3 4


     显示3位带符号为数+/-

	H
	L
	显示数

	12
	34
	-234

	22
	34
	+23.4

	32
	34
	-23.4

	42
	34
	+2.34

	52
	34
	-2.34

	62
	34
	+.234


    小数点、符号方向动态定义在高位前半字节。

D7   D6   D5  D4  D3  D2  D1  D0

                           数据高位

                   正

                   负

              0 0  空

                      0 1  小数点十位

                      1 0  小数点百位-

                      1 1 小数点千位-
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2.12.2 二进制码格式 低位数据在前，高位数据在后。

        二进制码按部标CDT规约定义

      显示4位数据（小数点由开关定义）

	H
	L
	显示数

	FF
	0F
	4096

	FF
	1F
	8191

	FF
	FF
	63535


   小数点、符号方向动态定义在高位前3位。

D7   D6   D5  D4  D3  D2  D1  D0

            

                  数据高位                

              0 0  空

                      0 1  小数点十位

                      1 0  小数点百位-

                      1 1 小数点千位-

                   正

                   负
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六、其它

1、 开关选择

1 2  3  4  5  6  7  8  9  10 

ON

            8   9   10

               地址范围                       0 0 0 小数点浮动

           （01-7F）                       0 1 0 小数点十位

                1YC-125YC                       0 0 1 小数点百位

                                                0 1 1 小数点千位

                                                1 0 0 备用

                                                1 1 0 +/-

                                                1 0 1 ↑/↓

                                                0 1 1 ←/→
内部设置（当静态小数点时，定义哪一位，短接哪一位。）

                    小数点个位

                小数点十位

                小数点百位

                小数点千位

                动态小数点

                静态小数点
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2、 电源输入


5   4   3   2   1              5   4   3   2   1

                                                  0V

                                     +5V

                                 +12           信号入   

         人工复位 

3、 接口转换







     厂内BUS接口    RS232方式
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